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Résumé : Ce mémoire HDR résume les acti-
vités de recherche menées au sein du labora-
toire LS2N. Les travaux portent sur I'étude de
la dynamique des systémes contraints soumis
a des incertitudes, en vue de la commande
supervisée. Les différents problemes abordés
concernent la caractérisation de la dynamique
des systemes contraints soumis a l'incertitude,
la conception de stratégies de contréle et d’or-
donnancement, et la mise en ceuvre d’un sys-
teme de commande supervisée. Ces aspects
sont essentiels pour améliorer la performance
et la résilience des systemes logistiques dans

un environnement VUCA (volatile, incertain,
complexe et ambigd). Un certain nombre de
verrous scientifiques ont été identifiés pour
répondre aux problématiques de commande
et d’optimisation des réseaux logistiques. Les
concepts et outils utilisés sont issus a la fois
des approches appliquées aux systémes a re-
tards et celles appliquées aux systemes a éve-
nements discrets. Diverses études de cas sont
présentées pour illustrer les approches déve-
loppées. Aussi, des perspectives de recherche
sont proposées et discutées.

Title: Contribution to the study of system dynamics for supervised control: Theoretical contri-

butions and applications
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Abstract: This document summarizes the re-
search activities carried out in the LS2N lab-
oratory. The work focuses on the study of
the dynamics of constrained systems subject
to uncertainty with a view to supervised con-
trol. The various problems addressed con-
cern the characterization of the dynamics of
constrained systems subject to uncertainty,
the design of control and scheduling strate-
gies, and the implementation of a supervised
control system. These aspects are essential

to improve the performance and robustness
of logistics systems in V.U.C.A. environment
(Volatility, Uncertainty, Complexity and Ambi-
guity). A number of scientific challenges have
been identified to address the control and op-
timization of logistics networks. The concepts
and tools used are derived from both theory
control and discrete event systems. Several
case studies are presented to illustrate the de-
veloped approaches. Research perspectives
are also proposed and discussed.



